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Esta dissertação tem o objetivo de propor uma metodologia para a detecção de mudanças na 

superfície terrestre, a partir de imagens multiespectrais e multitemporais de sensoriamento 

remoto, empregando técnicas de inteligência computacional para gerar uma imagem com a 

classificação das áreas de ocorrência de mudanças e das áreas onde não ocorreu mudança na 

superfície da Terra. Avaliaram-se duas metodologias de detecção de mudanças: abordagem 

com pré-classificação espectral e abordagem pós-classificação. Nas duas metodologias foi 

inicialmente realizado um procedimento de correção radiométrica relativa, através de uma 

regressão não paramétrica. A abordagem com pré-classificação espectral, que se mostrou 

mais eficaz na detecção das mudança, foi implementada pela técnica denominada análise do 

vetor mudança (CVA, Change Vector Analysis) e pelo algoritmo de rede neural por centróide 

(CNN, Centroid Neural Network).  
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This dissertation proposes a methodology to assess change detection on the Earth surface 

using remote sensing multispectral and multitemporal images, applying computer 

intelligence technics to generate an image with the classification of the areas where changes 

have occurred and the areas where changes have not occurred on the Earth surface. Two 

change detection methodologies were analyzed: spectral pre-classification approach and 

post-classification approach. In these two methodologies a relative radiometric correction 

procedure was performed at first, by means of a non parametric regression. Spectral pre-

classification approach, which proved to be more accurate in detecting changes, was 

implemented by the CVA-Change Vector Analysis technic and by algorithm CNN- Centroid 

Neural Network.  
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